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Studienformate 
Vollzeit, Beginn im Wintersemester ............................................ 1 

Vollzeit, Beginn im Sommersemester ........................................ 2 

Teilzeit, Beginn im Wintersemester ............................................ 3 

Teilzeit, Beginn im Sommersemester ......................................... 4 

Ausbildungsbegleitend / KIA flex, Beginn im Wintersemester .... 5 
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Vollzeit, Beginn im Wintersemester 
 

 
 

 
 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Robotik 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Engineering Design 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Embedded Systems 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Modellbasierte Entwicklung 
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Vollzeit, Beginn im Sommersemester 
 

 
 

 
 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Robotik 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Engineering Design 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Embedded Systems 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Modellbasierte Entwicklung 
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Teilzeit, Beginn im Wintersemester 
 

 
 

 
 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Robotik 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Engineering Design 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Embedded Systems 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Modellbasierte Entwicklung 
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Teilzeit, Beginn im Sommersemester 
 

 
 

 
 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Robotik 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Engineering Design 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Embedded Systems 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Modellbasierte Entwicklung 
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Ausbildungsbegleitend / KIA flex, Beginn im Wintersemester 
 

 
 

 
 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Robotik 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Engineering Design 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Embedded Systems 

 

Pflichtmodule im  
Lernpfad Modellbasierte Entwicklung 

 
 


