KIRaPol.Next

Mobile Radarsysteme fiir die
polizeiliche Videobeobachtung

Sicherheit im 6ffentlichen Raum zu erhéhen und dabei die Privatsphdre moglichst zu schiitzen

— das ist das Ziel von KIRaPol.Next. Aufbauend auf dem Vorgangerprojekt KIRaPol.5G entsteht ein
Assistenzsystem fir die polizeiliche Videobeobachtung, das friihzeitig Hinweise auf potenzielle
Gefahrensituationen geben kann. Die Radarauswertung betrachtet abstrakte Bewegungsmuster,
ohne Personen Uber das Radarsignal zu identifizieren. So unterstiitzt das System die Polizei bei
einer schnelleren und praziseren Lagebewertung.

Ziel
% Entwicklung eines Assistenzsystem flr die polizeiliche Videobeobachtung

% Fruhzeitige Erkennung von Gefahrensituation durch Kombination von Radar- und Videodaten

% Alarmmeldung an die polizeiliche Leitstelle bei Gefahrensituationen (z. B. Auseinandersetzungen
oder Fluchtverhalten)

Ablauf der Alarmmeldung

1. Radar-Analvse von Bewegungsmustern 2. Alarmmeldung 3. Menschliche Prifung an der 4. polizeiliche
’ ¥ gung bei Gefahr Leitstelle durch Videobild Einsatzentscheidung

keine Einsatzfolge
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Einsatzfolge:

Entsendung der Interventionskrafte
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KI-gestuitzte Radartechnologie als
intelligenter Hinweisgeber fiir die @
Polizei bei Gefahrensituationen.
‘ Priifung der Alarmmeldung per Bewertungsprozess: Ethische,

Menschliche Entscheidungshoheit
Uber polizeiliche Intervention bleibt
bestehen.

rechtliche und soziale Begleitung

% Videobild nur zu genehmigten
des Technikeinsatzes bei der Polizei

Kernbeobachtungszeiten.
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Funktionsweise KRapolNext
Radartechnologie wird bereits vielfaltig Im Projekt wird ein Sensor mit
eingesetzt, z. B. als Einparkhilfe. Ahnlich wie hochfrequenten Radarsignalen bei 77 GHz

eingesetzt. Bewegung verandert das Echo
messbar — so erkennt das Radar Bewegung
und Geschwindigkeit. Ein neuronales
Netzwerk wertet dieses Muster aus und gibt
Hinweise auf potenzielle Gefahrensituationen.
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bei der Echoortung von Fledermausen
sendet der Radarsensor Signale aus und
empfangt deren Echo - so erkennt er
Position und Entfernung. Fledermause
nutzen dafir Ultraschall (20-140 kHz).

|

\
(P!
\
11

Ml
R
S

Trainingsdaten

Damit die Kl zuverlassig arbeitet, werden mdglichst viele und vielfaltige Trainingsdaten bendtigt.

RechtmaBig erhobene Realdaten Nachgestellte Szenarien Synthetische Daten

Klassifikation
Aus den Messdaten erzeugt das Radar fortlaufend Range-Doppler Maps. Sie zeigen
Geschwindigkeitsanteile — z. B. bewegen sich bei Menschen Arme und Beine anders als der

Oberkorper. Fir die Klassifikation bewertet die Kl Sequenzen tiber mehrere Sekunden, erkennt so
Bewegungsablaufe und gibt Hinweise auf potenzielle Gefahrensituationen.

/ Gefahr
K z ((D , “‘; ““ \x‘ \

Keine Gefahr

Radar Zeit—Pp Klassifikation

Vorteile

Die KI-gestiltzte Radartechnologie kann Hinweise auf Gefahrensituationen geben, arbeitet
wetterunabhangig, datensparsam und unterstiitzt so die Polizei als Assistenzsystem im Einsatz.

Witterungsunabhéangig Hoher Schutz der Privatsphare Assistenzsystem
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